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Inventario florestal



Inventario florestal



Planeamento florestal

51 Aieas de Gostdo

Soloccion uma Area do Gestioc  Mata Nacional de Leria
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Data-driven decision making

Analytics engine

https://simosol.fi/

Conhecga a plataforma e-globulus!
>3

https://wwwgdobulus.pt
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Gestao da
vegetacao:

seguranca,
automacao,
produtividade




Ambiente

Camara de Silves adquire ‘robot’ para

Por Samuel Mendonga - 8 de Novembro de 2019

limpeza de mato e prevencao de inceéndios

® 354

A maquina, que pode ser manobrada remotamente, permitird operar em areas «
dificil acesso, sem comprometer a seguranca dos operacionais, facilitando o
trabalho dos sapadores florestais, que até aqui procediam ao trabalho de
desmata om recurso a moto rocadaores.

As equipas de sapadores vado ter uma formacdo especifica para manobrar o
equipamento, que representa um investimento de 75 mil euros, possibilitando
“um trabalho independente e complementar ao das maquinas de rasto”.

de



-
- V| .
Lo - -
- - g » -
J < -
- < !
- S gﬂ -
T P b ¢ o o “:”,- 9
- 7-‘ R ’ Y [ — —
- ) Vi~ .- - / 3 ~el,
— oy g y o : ) -
' g = Ay £ -

o - - s ’ -

- -y > -y o N o

\ e h ) - ;L

. » N T ”~
AP ol I e PR S T
v . W _ ' - g 2 &/ kX - — 1, o \ 2
- - ” v N < 2 4 .'/ /

Yy /. K A \ o “s ~ -

s o - -~

4_&...'. o o *S '-' Al e I~ / '-'Ef.‘.' ?
"., ,&v ,./I 55 —— < ‘;"I .

\ ps //vwvw;n‘ffa org. nz/artrlclearchlvé/ﬁhédlarelea?e’em ntroﬂ ee*féllm
. A7 : ' 3 l' ko ) 7 T — "'(‘ (o) ¥
—— L Je (e T ,.-\/ g J -~




! ) 3 '} ® 3 %
daritas «» i
gt ‘:; R\ A,,-‘f mg \\ Muz Fori¥e :f
g 11 3

B e

.
¥
P

\

;—‘ ,-:‘;“. ,: Lﬁ.‘. c'.. b ; o 4 > , ™ Y . { v . :

r" K/ '.f.f“ = . " A T i Wk : )y “ A% AN it x
htps %‘pm{x}w hataae: n\;, RisgiarsBcaniio SSpimbetta vester S M0 e T
: : ! ) ANV VT N S R Sl AN !
e A" f". ’ 4 n:’: Ly “' o K 'fu‘."'\’[ » 4 ‘Im. p d'\"ﬂ"m * w3




;L ][“

ol9, 9, LOOw0)

O harvester abate a arvore O forwarder transporta Um caminhao transporta a i
v e processa em classes de cada sortimento para madeira para as unidades >
didmetros (sortimentos). sua pilha no lado da de processamento
estrada. correspondentes.

https://www.ponsse.com/esiength#/
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Realidade

Virtual

Pode ter uma
Importancia
crescente, na
operacao remota
e também na
formacao de
operadores

Virtual realihased teleoperation of forwarder
(courtesy &kogforskBroedssoRorestry Teleoperation Lab) 16
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Stora Enso to test self- ‘ (“' ja- ,
driving truck ABD " B
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A Stora Enso anunciou recentemente 0 inicio dos testes de um
camido autonomo self-driving na sua fabrica de Uimaharju em
Joensuu, Finlandia. O objetivo do teste € descobrir até que ponto
o transporte automatizado usando um veiculo autbnomo pode
reduzir as emissdes e melhorar a seguranca.

O veiculo ira transportar estilha entre a serracéo e a fabrica de
pasta, percorrendo uma distancia de 1.4 km, 15 vezes ao dia a

uma velocidade de 20 km/h.
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https://siamagazin.com/reforestation-automatic-tree-planting-machine




